
ช ุดควบค ุม

การบันทึกวิดิโอ

คำาอธิบาย:

สามารถใช้งานการบันทึกวิดีโอได้ที่แถบมัลติมีเดีย การบันทึกและ
ตัวเล่นวิดีโอจะถูกแสดงเมื่อคุณดับเบิลคลิกหรือกดค้างตรงไอคอน
การถ่ายภาพหน้าจอ  จากเมนูย่อยสามารถเริ่มทำาการบันทึกได้ 
(ปุ่มสีแดง) หรือสามารถ เล่นวิดิโอ (ปุ่มเล่น)  
          สามารถดำาเนินการโดยอัตโนมัติ โดยเหตุการณ์ก่อนการ
บันทึก 30 วินาทีก็จะถูกบันทึก จากกล้องบันทึกใดๆ  ไปยังกล่อง
ดำาเพื่อป้องกันไม่ให้เกิดความผิดพลาดในการบันทึกเหตุการณ์
สำาคัญ  ก่อนตัดสินใจกดปุ่มบันทึก!

คำาอธิบาย:

      การถ่ายภาพหน้าจอนั้นง่ายดาย เพียงแค่กดปุ่มที่มุมล่างซ้าย
เพียงครั้งเดียว ซึ่งมีอยู่ทุกหน้าจอการแสดงผล    จะสามารถถ่าย
รูปของหน้าจอ (การขับเคลื่อน, การดู หรือแผนที่) เมื่อใช้หน้า
จอสำาหรับการขับเคลื่อน การถ่ายภาพก็จะถ่ายภาพหน้าต่างรอง 
(PIP) ที่อยู่ในหน้าจอขณะนั้น ติดในรูปภาพเช่นกัน  
        รูปภาพเหล่านี้สามารถนำาไปใช้ในการบรรยายสรุป, การ
ฝึก, การรายงาน, หลักฐาน ฯลฯ  การถ่ายภาพหน้าจอใช้เวลา
รวดเร็ว เพียงสัมผัสปุ่มเพียงครั้งเดียวเท่านั้น  อุปกรณ์ทั้งหมดได้
รวบรวมไว้ชุดควบคุมทั้งหมดแล้ว ดังนั้นจึงไม่ต้องการฮาร์ดไดร์ฟ
เพิ่มเติม

การถ่ายภาพหน้าจอ

           การใช้อุปกรณ์ขั้นพื้นฐานของผู้ใช้เอง ไม่ว่าจะเป็น พีซี, แท็ปเลท หรือสมาร์ทโฟน  เพราะโมดุลเชื่อมต่อ  ทำาให้สมาชิกทีมหลายๆคน
สามารถติดตามเหตุการณ์ของหุ่นยนต์ได้ (วิดีโอ + เสียง) และสามารถควบคุมหากจำาเป็น  ทำาให้คุณได้ใช้งานได้อย่างซับซ้อนยิ่งขึ้น: เจ้า
หน้าที่ปฏิบัติการโจมตีคนแรก, เจ้าหน้าที่โจมตีที่เหลือ, ชุดปฏิบัติการที่อยู่ด้านนอก, ผู้บังคับรถ ฯลฯ

การใช้อุปกรณ์ของผู้ใช้เอง: พีซี, แท็ปเลท, สมาร์ทโฟน

ลิขสิทธิ์รูปภาพ Nexter/Aspheri/Moreau  รูปภาพใช้สำาหรับการแสดง
ให้เห็นภาพเท่านั้น  รายละเอียดนั้นสามารถเปลี่ยนแปลงได้โดยไม่ต้อง
แจ้งให้ทราบล่วงหน้า ©2016 Nexter Systems เป็นเครื่องหมายการค้า
ที่จดทะเบียนแล้วของ Nexter Systems

ต ัวแทนจ ำาหน ่ายของค ุณ:

13 route de la Minière - 78034 Versailles Cedex - France
โทรศัพท์: + 33 1 39 49 33 22 - แฟ็กซ์:+ 33 1 39 49 85 22
www.nexter-robotics.com - contact@nexter-robotics.com



เครื่องควบคุมสำาหรับ
ยานพาหนะ
NCCS-CF19

เครื่องควบคุมแบบพก
พาได้

NCCS-FZM1

 

ชุดควบคุมที่ทนทาน

ชุดควบคุมแบบพกพา:
- หน้าจอแบบสัมผัสได้ขนาด 7 นิ้ว

- ประกอบกับจอยสติ๊กขนาดเล็ก และปุ่มแบบนูน
- เวลาปฏิบัติการเมื่อแบตเตอร์รี่เต็ม: 2 ชั่วโมง

ชุดควบคุมสำาหรับยานพาหนะ:
- หน้าจอแบบสัมผัสได้ขนาด 10.1 นิ้ว

- ประกอบกับจอยสติ๊กขนาดเล็ก ปุ่มแบบกด และไฟ LED
- เวลาปฏิบัติการเมื่อแบตเตอร์รี่เต็ม: 10 ชั่วโมง

ชุดควบคุมแบบพกพา 
อ้างจากเครื่องพานา

โซนิค ToughPad FZ-
M1แรงกระแทก

ชุดควบคุมสำาหรับยาน
พาหนะ อ้างจากเครื่อง
พานาโซนิค CF 19 

ultra-rugged

คำาอธิบาย:

ในลักษณะหน้าจอสำาหรับขับเคลื่อน กล้องหน้าจะถูกแสดงในรูป
แบบเต็มหน้าจอ และกล้องตัวอื่นๆที่ติดตั้งบนหุ่น (รวมถึงตัวที่ติด
ตั้งเพิ่มได้ ถ้ามี) จะถูกแสดงในรูปแบบของหน้าต่างรอง (PIP) 
       หน้าต่าง PIP
 นี้สามารถเคลื่อนย้ายไปยังตรงไหนก็ได้บนหน้าจอ โดยการใช้
ปุ่มควบคุม 
เป็นประโยชน์สำาหรับป้องกันไม่ให้หน้าจอที่น่าสนใจจากกล้อง
หน้าแบบ HD  ที่ถูกซ่อนไป  
ยังสามารถสลับขนาดจากขนาดเล็กเป็นขนาดกลางได้ โดยการ
คลิกที่ไอคอนที่อยู่ตรงมุมล่างขวาบนหน้าต่าง PIP

หน้าจอสำาหรับขับเคลื่อน หน้าจอสำาหรับการดูู

คำาอธิบาย:

ในลักษณะหน้าจอสำาหรับการดู กล้องที่มีทั้งหมดจะถูกแสดงด้วย
กัน ทำาให้สามารถเลือกกล้องที่สนใจสำาหรับหน้าต่างรองได้  จาก
หน้าจอนี้สามารถควบคุมกล้องได้ทั้งหมด (ทำาให้สว่างขึ้นและการ
ซูม) 
       เลือกแสงขาวหรืออินฟาเรด, ระดับความสว่าง และ การซูม
ได้ภายในเวลารวดเร็วด้วยการสัมผัสเพียงครั้งเดียว  
        สถานะของหุ่นยนต์โดยปกติจะแสดงที่มุมบนขวาของหน้า
จอ ซึ่งแสดงถึง: สถานะทั่วไปของหุ่นยนต์, คุณภาพของสัญญาน 
GPS, คุณภาพของการเชื่อมต่อวิทยุ, ระดับแบตเตอรี่ของหุ่นยนต์ 

คำาอธิบาย:

ในหน้าจอสำาหรับแผนที่ (และเมื่อ GPS ได้ถูกล็อค) แผนที่ของ
พื้นที่ปฏิบัติการจะถูกแสดงโดยอัตโนมัติ (ถ้าได้ถูกดาวน์โหลด
ไว้ก่อนหน้านี้แล้ว) พร้อมกับตำาแหน่งปัจจุบัน และการหมุนของ
หุ่นยนต์  รูปภาพจากกล้องหน้าแบบ HD จะแสดงในจอเล็กแบบ
หน้าต่างรองเสมอ  
            พิกัดปัจจุบันของหุ่นยนต์ (ละติจูดและลองจิจูด) จะแสดง
ในลักษณะดิจิตอลแบบเรียลไทม์ (รูปแบบหลักทศนิยม) ที่ตรง
กลางด้านบนของจอแสดงแผนที่ (ด้านใต้คำาว่า “แผนที่”)  แผนที่
ต่างๆจากพื้นที่อื่นๆสามารถดาวน์โหลดได้จากระบบ

หน้าจอสำาหรับแผนที่ หน้าจอสำาหรับการบรรทุก

คำาอธิบาย:

บนหน้าจอสำาหรับการบรรทุก สิ่งที่ถูกบรรทุกติดตั้งทั้งหมดจะถูก
แสดงผล ผู้ใช้สามารถเริ่มการปฏิบัติการได้ทันที  ไอคอนโมดุล
เสริมจะแสดงที่ด้านล่างของหน้าจอ  
       โมดุลเสริมสามารถใช้งานได้ง่ายประกอบแล้วสามารถใช้ได้
ทันที เมื่อได้ประกอบโมดุลเสริมเข้ากับตัวหุ่นแล้ว ซอฟต์แวร์จะ
จดจำาโมดุลนั้นโดยอัตโนมัติ ทำาให้การปฏิบัติการเป็นไปอย่าง
รวดเร็ว  สามารถเสริมโมดุลเหล่านี้ได้: เครื่องตรวจจับสารเคมี, 
แท่นปืนตัดวงจร, กล้อง PTZ, กล้องอินฟราเรด ฯลฯ

ลักษณะทั่วไปของทั้งสองชุดควบคุม:
- ใช้ได้กับหุ่นยนต์ตระกูล NERVA ได้ทุกตัว

- การติดต่อและป้อนข้อมูลตัวหนังสือแบบภาษาอังกฤษ หรือฝรั่งเศส (สามารถร้องขอภาษาอื่นได้โดยไม่ต้องเสียค่าใช้จ่ายเพิ่ม)
- สามารถควบคุม NERVA-LG ทั้งหมด และ โมดุลเสริมอื่นๆทั้งหมดได้

- วิทยุ OFDM: 2.4 GHz แบบประสิทธิภาพสูง (การควบคุมการส่งออก: WiFi แบบพื้นฐาน หากมีข้อจำากัด)
- พร้อมด้วยเสาอากาศขนาดเล็ก (สำาหรับการใช้งานแบบเคลื่อนออกจากสถานที่ตั้ง) และสายเชื่อมต่อกับเสาอากาศแบบระยะไกล (ปกติจะติดตั้งไว้

บนหลังคาของยานพาหนะ)


